АВТОМАТИ ЗА ПЛЪЗГАЩИ ВРАТИ

Серия ROBUS 

ROBUS 400/400P, ROBUS 600/600P, ROBUS 1000/100P

МОНТАЖНА ИНСТРУКЦИЯ
*Автоматите с обозначение „Р“ са с индуктивни крайни изключватели
Параметри и граници на използване
ROBUS 400   и   ROBUS 400P
	Захранващо напрежение 
	230V променливо монофазно

	Работно напрежение на електромотора 
	24V постоянно

	Стартова мощност
	330W

	Максимално тегло на вратата
	400кг

	Максимална дължина на таблата вратата
	6м

	Теглително усилие (мин-макс)
	20-400N

	Максимална скорост
	34см/сек

	Максимум цикли за час
	35

	Допустима непрекъсната работа
	10мин

	
	

	Процент натоварване в пикови моменти
	За врати до 400кг  до 50%

За врати до 200кг до 100%


ROBUS 600   и   ROBUS 600P
	Захранващо напрежение 
	230V променливо монофазно

	Работно напрежение на електромотора 
	24V постоянно

	Стартова мощност
	515W

	Максимално тегло на вратата
	600кг

	Максимална дължина на таблата вратата
	7-8 м

	Теглително усилие (мин-макс)
	25-600N

	Максимална скорост
	31см/сек

	Максимум цикли за час
	40 отваряния

	Допустим брой цикли  непрекъсната работа
	20 отваряния

	Допустимо време непрекъсната работа
	7мин

	Процент натоварване в пикови моменти
	За врати 400-600кг  50%

За врати 200-400кг 80%

За врати до 200кг  100%


ROBUS 1000   и   ROBUS 1000P
	Захранващо напрежение 
	230V променливо монофазно

	Работно напрежение на електромотора 
	24V постоянно

	Стартова мощност
	450W

	Максимално тегло на вратата
	1000кг

	Максимална дължина на таблата вратата
	8-10 м

	Теглително усилие (мин-макс)
	30-900N

	Максимална скорост
	28см/сек

	Максимум цикли за час
	50 отваряния

	Допустим брой цикли  непрекъсната работа
	25 отваряния

	Допустимо време непрекъсната работа
	5мин

	Процент натоварване в пикови моменти
	За врати 800-900кг  40%

За врати 50-600кг  60%

За врати 200-400кг 90%

За врати до 200кг  100%


Механичен монтаж на ROBUS
Монтирайте редуктора съгласно ръководството – стр.7-ма схемите 3,4,5,6 и 7  от точка 3.2.
Схема 8 : регулиране на успоредност. Автоматът да е успореден на вратата

Схема 9 : Монтирайте зъбната рейка на подходяща височина без да я затягате. Отстопорете ROBUS за ръчно обслужване. 

Схема 10 : Придвижвайте вратата на ръка и наблюдавайте отгоре. Трябва да виждате изходящото зъбно колело на мотора и зъбната рейка. През целия ход от отворено до затворено положение райката да бъде изцяло в зоната на колелото. Да не излиза извън него.

 *Често вратите имат кривина и с цел изправяне на рейката се налага подлагане на шайби под нейните крепежни планки.

Затворете вратата. Регулирайте луфта на рейката на 1мм и затегнете този болт. Преместете на ръка вратата до следващия болт. Нагласете луфта и затегнете. Така за всички до края на вратата.

Схема11 :  Капачки прикриващи монтажните анкери

Схема 12 : Поставете планките на крайните изключватели така че вратата да спре впоследствие на желаните точки на отваряне и затваряне.
Схема 13 и 14: За вариант с индекс „Р“ с индуктивни крайни изключватели

Електрическо свързване

Схема 15 и 16: Захранване на автомата от мрежата. За предпочитане е това да стане с мек многожичен кабел 1.5мм2. Ако захранващият кабел е дебел или твърд, отрежете и поставете лустер клема от която продължете с мек кабел (обикновено ШВПС 3х1.5мм). Свържете съгласно схемата. 

Клеморедът за захранване е отделен от управляващия клеморед и се състои от 3 самостоятелни клеми ниско в левия долен ъгъл. 

Най-лявата клема е ФАЗА

Средната клема е ЗЕМЯ

Дясната клема е  НУЛА

Схема 17 : Клеморед на управляващите вериги
Устройства

LUCYB    сигнална лампа 12V
SCA          лампа за състоянието на вратата (отворено-затворено)
MOFB        фотоклетки BLUEBUS
OPEN         вход за бутон ОТВАРЯНЕ  нормално отворен
CLOSE      вход за бутон ЗАТВАРЯНЕ нормално отворен
MOSE        Селектор или бутониера  с нормално отворен и нормално затворен бутон

Входове : FLASH  изход за сигнална лампа 12V

                 S.C.A.    изход за индикатор на състоянието 24V 

                 BLUEBUS вход за блубъс устройства (фотоклетки и др)
                 OPEN / CLOSE входове за бутони отваряне/затваряне с нормално отворени контакти

                 P.P. вход за бутон степ-бай-степ  нормално отворен

                 STOP  вход за стоп бутон    нормално затворен

              Антенен вход в долния десен ъгъл. Важно е да се свърже правилно коаксиалния кабел. Сърцевината вдясно а уплетката вляво

Лява / Дясна врата. 

Схема 18 и 19

       *Лява врата е тази която гледана откъм мотора се отваря наляаво

    ** Дясна врата е тази която гледана откъм мотора се отваря надясно

      Посоката на вратата е важна за работата на фотоклетки и други периферни устройства, както и за част от настройките

     Найс ви  позволява да смените посоката на мотори РОБУС без да пресвързвате кабели, само с едно превключване на микро ключето за ПОСОКА на мотора.

Разпознаване на устройства

Независимо дали има включени периферни устройства или не, тази процедура трявба да бъде извършена. Тя се повтаря всеки път когато някое устройство се премахне или добави.
Схема 20 :

Натиснете бутони SET и OPEN едновременно и задръжте. След около 3 секунди диоди L1 и L2 ще започнат да мигат много бързо.

Пуснете бутоните.

Изчакайте няколко секунди докато контролера завърши разпознаването на устройствата

Диоди L1 и  L2 ще угаснат. Диод СТОП ще остане да свети

*Диоди L3 и L4 може да  мигат бавно (Това означава че трябва да се извърши процедурата „научаване на пътя“)

Научаване на пътя на вратата

         Схема 21 :

                  Затворете вратата докрай с помощта на бутон CLOSE.  Ако при натискане на този бутон вратата се отваря вместо да се затваря – сменете позицията на микро ключето за посока на мотора от точка „ЛЯВА/ДЯСНА врата“
От затворено положение при сработил краен изключвател за затваряне натиснете едновраменно бутони SET и CLOSE и задръжте
След около 3 секунди вратата ще се задвижи. Пуснете бутоните.

Изчакайте автомата да отворе докрай вратата до достигане на крайния изключвател за отворено положение след което да я затвори автоматично. С това той е научил дължината на таблата на вратата и времето необходимо за нейното движение.
Приемник за дистанционно управление

Схема 22 :

Приемник NICE модел SMXI или SMXIS могат да бъдат директно поставени в гнездото за вграждане на приемник в лицевия панел на контролера, както е показано на схема 22. 

Всички други видове съгласуващи приемници могат да бъдат захранени като „други външни устройства“ схема 27 стр. 20

А от тях да се върне сигнал в PP входа за степ-бай-степ бутон. 

*Двуканални съгласуващи приемници могат да върнат сигнал от всеки свой канал поотделно във входове OPEN и CLOSE като съответно отварят и затварят с различни бутони на дистанционното.

Настройка на приемник NICE

След поставянето на приемника изчакайте 10 сек

Качване на дистанционни:

Натиснете изрязания в кутията на самия приемник бутон за около секунда и пуснете (не задържайте повече). 

Диодът вграден в приемника ще светне. 

Натиснете бутон на дистанционното и задръжте около 2-3 сек.

Когато пуснете бутона на дистанционното диодът на приемника ще примигне бързо 3 пъти за потвърждение. Ще продължи да мига бавно. Изчакайте да угасне и пробвайте дали се е качило дистанционното.

Триене на дистанционни:

Натиснете изрязания в кутията на самия приемник бутон и задръжте.
Диодът ще светне, угасне и след 10-тина секунди ще започне да примигва на всяка секунда. Точно по време на третото светване пуснете бутона на приемника.  Диодът ще примигне бързо 5 пъти за потвърждение на изтриването.

МЕНЮ

Програмиране на функции в ниво 1   

НИВО 1 служи да се активират и деактивират функции

При това програмиране диоди от L1 до L8 ще показват коя  функция активирате/изключвате в момента
Как се влиза в менюто:

Натиснете и задръжте бутон SET

След около 3 сек. диод L1 ще замига. 

Вече сте в менюто. 
Чрез бутони OPEN и CLOSE можете да се движите нагоре надолу между функциите, като за съответната функция ще мига съответния диод от L1 до L8.

Когато достигнете до желаната функция, чрез бутон SET можете да промените състоянието и.

Дълго мигане = активна функция. 

Късо мигане = деактивирана функция.
*Важно: След 10 сек  контролерът се връща автоматично в работно състояние. Ако не сте успели да промените състоянието на желаната функция ще трябва да повторите процедурата отначало.

L1 Автоматично затваряне
L2  Незабавно затваряне след фотоклетка
L3 Винаги затворено (след спиране на захранването подава една команда 

                                                                                                     „затваряне“)
L4  Стенд-Бай   Намалява консумацията при по дълъг прстой
L5   Премахва плавното стартиране с цел по-мощно тръгване
L6   Сигналната лампа мига 3 пъти преди вратата да тръгне
L7  Бутон CLOSE не е вече затваряне а става „Пешеходно отваряне“
L8  „Подчинен режим“    Синхронна работа на 2 плъзгащи мотора при което единия командва другия. В случая Първия е управляващ а Втория подчинен

След края на програмирането в ниво 1, когато контролерът се върне в работно положение, всички активирани функции ще имат - светещ диод а деактивираните – угаснал диод

Програмиране на функции в ниво 2   

НИВО 2 служи да се избират величини за активираните в НИВО1 функции
Например: Автоматично затваряне се актовита в НИВО1 а неговото време се избира в НИВО2

При това програмиране диоди от L1 до L8 ще показват на коя  функция променяте величината а в последствие и самата величина

Как се влиза в менюто:

Натиснете и задръжте бутон SET

След около 3 сек. диод L1 ще замига. 

Вече сте в менюто. 
Чрез бутони OPEN и CLOSE можете да се движите нагоре надолу между функциите, като за съответната функция ще мига съответния диод от L1 до L8.

Когато достигнете до желаната функция, натиснете и задръжте бутон SET . На 3-тата секунда ще замига друг диод (или същия) който ще покаже каква е нейната величина в момента. Без да пускате SET, с помощта на бутони OPEN или CLOSE местете до достигане на нужната величина .

Пуснете всички бутони и изчакайте 10 сек контролерът да се върне в работно положение.
	L1
	Време за автоматично затваряне
	L1 = 5sec

L2= 15sec
L3= 30sec
L4= 45sec
L5= 60sec
L6= 80sec

L7= 120sec

L8= 180sec

	L2
	Step-By-Step
	L1 = отв-стоп-затв-стоп-

L2= отв-стоп-затв-отв
L3= отв-затв-отв-затв

L4= кондоминиум
L5= кондоминиум2
L6= степ-бай-степ 2

L7= постоянно натискане 
L8= като L7 за затваряне

	L3
	Скорост на мотора
	L1 = много бавна

L2= бавна
L3= средна
L4= бърза
L5= много бърза
L6= супер бърза

L7= бързо отваряне и бавно затваряне

L8= супер брз отв и брзо затваряне

	L4
	Индикатор за състоянието на вратата
	L1 = индикатор за отворена врата

L2= Вкл ако вратата затворена
L3= Вкл ако вартата отворена
L4= активен на 2-ри канал
L5= активен на 3-ти канал
L6= активен с 4-ти канал

L7= Индикатор за сервиз

L8= електро брава

	L5
	Сила на мотора
	L1 = Супер лека врата 
L2= Много лека врата 
L3= Лека врата
L4= Средна врата
L5= Средна до тежка врата
L6= Тежка врата 

L7= Много тежка врата
L8= Супер тежка врата
Килограмите зависят от модела

Разделете допустимото тегло за съответния модел на 8 и ще получите стъпката

	L6
	Пешеходно отваряне
(Частично отваряне)
	L1 = 50см

L2= 1м
L3= 1.5м
L4= 2м
L5= 2.5м
L6= 3м

L7= 3.4м

L8= 4м

	L7
	Предупреждение за сервиз
	L1 = автоматично

L2= 1000 отваряния
L3= 2000 отваряния
L4= 4000 отваряния
L5= 7000 отваряния
L6= 10000 отваряния

L7= 15000 отваряния

L8= 20000 отваряния

	L8
	Списък с грешки
	


Забележка: затъмнените параметри са фабрично зададени

Подчинен режим
Схема 26 и 25 показват настройката на посока на съответния мотор и начина на свързване на Първи командващ мотор (левия на схемата)  и Втори подчинен мотор (десния на схемата)

Естествено те могат да бъдат и в обратен ред така че десния да е командващ а левият подчинен.

